
 
 

 



 

 



 
 
 
 

 
 



 

A B C

MOTEUR M1-2  A    C                 4 FILS 35 cm

MOTEUR M2-2  A    C                 4 FILS 60 cm 

MOTEUR M3-2  A    C                 4 FILS 60 cm

MOTEUR M4-2  A    C                 4 FILS 50 cm

MOTEUR M5-2  A    C                 4 FILS 30 cm

MOTEUR M6-2  A    C                 4 FILS 30 cm

MOTEUR M7-2  A    C                 4 FILS 40 cm

MOTEUR M8-2  A    C                 4 FILS 80 cm
B

A
ou

C

C
ou

A

Le déplacement du faisceau dans le plan horizontal 
est effectué par le moteur A (c'est toujours le moteur 
situé à l'extrémité basse du support)

PRISE  TELEPHONE

(vue de dessus)

Moteurs Fil câble téléphone Fil moteur

A
Bleu Rouge

  Jaune Blanc

B
Vert

Rouge

Rouge

Blanc

C
Noir

Blanc

Rouge

Blanc

PELTIER                                    10 FILS 50 cm

PZT                                              2 FILS 80 cm

THERMOMETRE                        2 FILS 80 cm

Q1 (quadrant)                             10 FILS 40 cm

Q2 (quadrant)                             10 FILS 30 cm

La barrette de connexion moteur est fixée sur le coté vertical du support
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MOTEUR T1 /  L1                          2 FILS ? cm

MOTEUR T2 / L3                           2 FILS ? cm

 
 



 

 
 


