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&= OO = T 16 Bloc moteurs M1 motaur A fil rouge
= i
=) . P § Bloc moteurs ME moteur C fil blanc
[vF} &5' 4 =9
E O<0 oo L= /ﬁon,ne':teur 17 Bloc moteurs MB moteur C fil rouge
= DL{) = anonnette 6 Bloc moteurs M8 moteur A fil blanc
{3 O-‘O 18 Bloc moteurs M3 moteur A fil rouge
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21 Bloc moleurs M7 moleur C fil rouge
10 Bloc moteurs M7 moteur A fil blanc
22 Bloc moteurs M7 moteur A fil rouge
11 Bloc moteurs M4 moteur C fil blanc
Les moteurs sont commandas par des impulsions de 125V el de 350ps 23 Bloc moteurs M4 moteur C fil rouge
a une fréquence de kHz 12 Bloc moteurs Md moteur A fil blanc
24 Bloc moteurs M4 moteur & fil rouge
13 PET

25 PEZT

Fils Moteurs

La cellule piezo (PZT) est excitée a une frequence sinusoidale de 28kHz
d'une amplitude max de 20V
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Les thermistances Mode Cleaner (50kOhm a 25°C) sont alimentées
par un courant DC de 100pA

Les anodes des diodes quadrants sont polarisées par le Vbias de
-10v DC
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CABLAGE FRISE CANNON EXTERNE
1 NC
2 Thermistance banc
14 Thermistance banc
3 Thermistance Mode Cleaner
18 Thermistance Mode Cleaner
4 Masse
16 Cadran 2 de diode Q2
5 Masse
17 Cadran 3 de diode Q2
6 Masse
18 Anode commune de diede Q2 WV bias
7 Masse
19 Cadran 0 de diode 02
8 Masse
20 Cadran 1 de diode Q2
9 Masse
21 Cadran 2 de diode Q1
10 Masse
22 Cadran 3 de diode Q1
11 Masse
23 Anode commune de diode Q1 W bias
12 Masse
24 Cadran 0 de dicde Q1
13 Masse
25 Cadran 1 de diode Q1



Connecteurs noirs table (vue de face)
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g O-:_:D = .: 7 7 Bloc moteurs M& moteur C il blanc
w O-{D e 18 Bloc moteurs ME& motaur C il rouge
e e i‘ & Bloc motsurs ME moteur A fil blanc
% Qo) = " 20 Bloc moteurs M& motaur A fil rouge
20 0 .I 5 % 9 Bloc moteurs M5 mateur G fil blanc
L £ quI'I_I'IEElEUf 21 Blot moteurs MS moteur G fil rouge
Marionnette 10 bloc maotewrs M5 mateur 4 il blanc
22 Bloc moteurs M5 moteur A fil rouge
11 Bloc moteurs M2 mateur C fil blanc
23 Bloc moteurs M2 mateur C fil rouge
12 Moteur translation L1 fil blanc
24 Moteur translation L1 fil rouge

g 13 Bloc moteurs M2 mateur A fil blanc
25 Bloc moteurs M2 moteur A fil rouge

Fils Moteurs
Rouge

Les cellules a effet PELTIER sont alimentées par un courant DC
pouvant atteindre 44



La barrette de connexion moteur est fixée sur le coté vertical du support

MOTEUR M1-2

MOTEUR M2-2

MOTEUR M3-2

MOTEUR M4-2

MOTEUR M5-2

MOTEUR M6-2

MOTEUR M7-2
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MOTEUR M8-2
MOTEUR T1/ L1
MOTEUR T2 /L3
PELTIER

PZT
THERMOMETRE
Q1 (quadrant)

Q2 (quadrant)
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4 FILS 35 cm
4 FILS 60 cm
4 FILS 60 cm
4 FILS 50 cm
4 FILS 30 cm
4 FILS 30 cm
4 FILS 40 cm
4 FILS 80 cm
2FILS?cm
2FILS ?cm
10 FILS 50 cm
2 FILS 80 cm
2 FILS 80 cm
10 FILS 40 cm

10 FILS 30 cm

PRISE TELEPHONE
(vue de dessus)

ELEU

JALME
VERT
ROUGE
MNOIR
EL AMNC

Le déplacement du faisceau dans le plan horizontal
est effectué par le moteur A (c'est toujours le moteur
situé a I'extrémité basse du support)

Moteurs Fil cable téléphone Fil moteur
Bleu Rouge
A Jaune Blanc
Vert Rouge
B Rouge Blanc
Noir Rouge

Blanc Blanc
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C1,

C1

c2

Cc3

: -2 diodes quadrants 20 fils

C2 et C3 : 3 cables de 25 fils au maximum

: =5 blocs de 2 moteurs 20 fils

-1 bloc de 1 moteur 2 fils (translation L3) —— > 24 fils
-PZT 2 fils

-Mesure température 4 fils —> 241ils

: -3 blocs de 2 moteurs 12 fils

-1 bloc de 1 moteur 2 fils (translation L1) ——— > 24 fils
-Peltier 10 fils



